
체작품 ; 필름/도곰 패:턴 테스터

끄 요

A. 일반사항

당 시스템은 Prin● ed Electronics Pa:tte:rning 방식 에 의한 전도성 금속의 무전해 도금 공
정은 미세 전자희로 patterning에 적용하는 최신기슐로써 Pd, Ag 등 전도성 금속 colloid
로 구성된 c:ata1˙yti!c ⅲk의 printing에 의해 촉매 핵을 생성시키고, 무전해 도금 공정에서
촉매 핵 위에 Cu, Ag 등 진도성 금속 양이온을 도금하는 성능을 보유하여야 한다.

ㅡ필름/토곰 패턴 테스터는 이송되는 기판이 연속으로 이송될 수 있도록 R2R 공정
을 집목하여 구성되어야 하며, 도금액의 누수, 도금액에 의한 부식을 방지할 수 있
는 재질르 반드시 구성 되어야 한다.

—상기
: 
시스템은 도급 빛 패턴의 결과유무를 쉽게 관찰할 수 있도록 Frame을 구성

하여 야 한다.

—상기 시스템은 외부의 진동에 따른 영향을 최소화 하도록 무진동 시스템으로 구성
되어야 한다.
—상기 시스템은 하드웨어 적 시스템 외에 이들을 구동하고 제:어 하는 Softw:are 및
User In'e:rf¡ace를 모두 포함하여 야한다.
ㅡ구성되는 시스템과 모든 구성품의 부착, 설치 및 시운전을 수행하여야 한다.
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1) B:aSe fram:e ass'’  : 1800 × 2019 × 1070, 평 면도 0.01, 직각도: 0.01

— Bottorn fralne : 24400 × 1500 × 208, 가공부 표면조도 6.3S
— Froηt ve:'tical plate : 2019 × 15:00 × 35t, 앞면 표면조도 0.8S

2) Uh/Re winder asS'¸ γ : 320 × 330 × 879, 평 면도 0.0⊥ , 직 각도: 0.01

— Un— RE ㄲηhder Bracket : 320 × 330 × 35t
— Air S:haft : σ75 × 549L, 원통도: 0.1, 진원도: 0.1, 동심 도: 0.1
一 Bearing Hou:sing : ￠ 148 × 150L˙
— Bracket : 130 × 204 × 170

— Ajtlgular Con˙tact BalI Bearing : σ40 × ω:80 × 18t, FAG (독 일)
— Look Nut :: M40 × 1.5, MISUMI·
— set: Screw : M8

ㅡ oi:§:k :C:o:upling : ￠43 × 52L(d1,d2= ￠ 16), MISUMI
一 :Gear Box : 

별도표기
— Motor ; 떨도표기

3) Idle Roller as:s!Y : g40 × 381, 동심 도: 0.01

— Shaft : ￠ 17::×  38:1, :친 원토: 0.01, 원통도: 0.01, 직각도: 0.01

— RoⅡ er :: ￠40 ×: ￠ 29.9 × 250L, 표면조도 0..8S

— Spin:dle B:oari:ng : ω35 × ￠ 17 × 10, FAG (독 일)
— L,ock Nut : M17 × 1.0, M工 SUMI
— W¼ξhe:r : M17용

4) Canti1:evered Load Cell ass'y : ￠:40 × 477, 동심 도: 0.01

— :Tension Roll¡ e:r Ass'y : ￠ 40 × 477, 동심 도: 0.01. 표면조도 0.8S
— cahti〕:everod Load Cel1

Gage 'osistance 350 o:hms

E×q"a'ipn vo!tage 10 vdc noⅡ lina1

Output Signa1 21 mvdc n!oyninal pe¨ r senso:r at ful1 Ioad rating

Oper:ating Te"1o:efature ㅡ30˚
 C to 95˚ C

Colnbined Non— Line;arity & IIysteresis 0.5¡ % of full scale Inaximum
(:1.:5:% fo:r CL2-500)

Repe:atal¸ i1ⅱy O.2%; o:f full scale Inaximuln

Deflectioh at full lo:ad 0.01 1”
 maxilnurn

E:lectric:al Conⅱ edtor Magpowr Part # 12A97 - 1

Te:Ⅱ1perature Effect on Zero 0.02% of rating per ° C

Cⅱnlate Clas:s 3K4 (EN60721)



IP Protecti:o.n Classific¡ ation IP67 (EN60529)

5) Irl:- feeder systern

= Frame : 200 × 311 × 894

— Air Cyiinder

ㅡ Gear Box : 별도표기
— Moto:r : 별도표기

6) Plating solution ass'y

— Inne:r part : Ti 200 × 180 × 280 (H) mrn. ˙
一 outer part : SUS 260 × 240 × 330(H)mm
— Gear Box : 별도 표기
— Motor : 별도 표기

7) 요동 장치
— RPM : Oγ 25회 /분
— 상하 이동 거리 : 약 5Omm
— 최고작동거리 : 약 3m/mⅲ

8) T●mper:at:ure controⅡ er
一 Heater : Te:flon heater 220V

— Therlnos:tat

9) Servo Motor
一 모터 스펙
Peak StaⅡ Torque: 19.9
Pe:ak Curre:nt 〔A]: 11.4
Cont S:●:all Torque 〔Nm〕 : 5.76

Cont. St:al1 Current [A]: 2.85

Co:nt Rate Torque [NIn〕 : 5.2 ( 320VDC )

Rate:d Speed [1/min]: 120‥  320VDC )
Ine:rtia [kgcⅲ 2]: 2. 74
R [Ohm]

L [mH〕

: 8.08

: 33.9

Ke [ⅲV/prⅲ] : 132
Ina* Speed [1/ⅲ in]: 6000
Poles : 10

— 특징



* Rotable plug connectors : The pjug connectors for power and feedback

are froely rotatable, IIla1<ing wiring of the whole nlachine easi어
.̇

* Ti뇽ht tolera:nces : resulting in a highly symlnetric structure inside the

lno:tor r¡educing cogging to an absolute ∏linirnuln

* Feed:b:ack : BISS ( 2048 sine periods per resolution ), 데이터 범 위 : 2^20
* Electrorlic identification plate. 

˙

* Protection class IP65, shaft bush IP54

* Ternpe'atur¡e Monitoring ( Safety ): The windi:ng temperature is

“

1onitore:d and signaled by a PTC ternperature sensor in the stator

ⅵ nding.

* standard ΠaⅡge diinellsions, j6 fit, accLiracy as pier DIN 42955, tolerance

dlass N

* vib'Δ tion class as per DIN EN 60034 - 14

* insulate:d for 480V ra:ted Inains voltage (230V for AKMIx)

* insulation material dass F as per DIN 57530

* shaft ond without a fitted— keyway to DIN 748, with threaded hole

* Moullting sockets fo¡ r feedback and power connection can be swiveled

— 서보 드라이브
* 통신 시스템 : High speed EtherCAT sy:steⅡ 1 bus
* 모션 프로파일 : SERCOS profile for drive technology as irnplernented per
IEC 61491
* 모터 엔코더 구성 ( 추가 인터페이스 없이 모두 구성 가능 )
* re:solver

* EllDAT, sing1:e and multi —turn

' Hi●
erfoco, si● :gl,e and ynulti —turn

*¨

 I,iS:S, Single a:nd multi˛
turn

* 욥선 카드 설치 가능
* Safety 카드 가농
* 외부 엔코더 설치 인텨페이스 설치 가능
* 확장 I/O 카드

* 입력 전압 범위 : 100·●·480 V AC
* Safety 기농 구성 가능 ( SAFETY FUNCTION )
* realisatio:n of the following functio:ns, acc. to safety category 3 (EN954)

and IEC 61800τ  5 - 2

* STO Safe Torque Off
* SSl Sa.fe Stop 1
* SS2 Saf!e Stop 2



* SOS Safe Operatlng Stop

* SLA Safely Liimited AccelerΔ tion
* SLS Safely Limited Speed

* SSR Safe Speed Range
* SLT Safely Limited Torque

* STR Safe Torque Range ·

* SLP Safely Limited Position

* SLI Safely Liluited Increment

* SDI Safe Direction ·

* SCA Safe CAM
* 서보 제어 사이클 타임
* 전류 제어 : :min. 31.25 μ s
* 속드 제어 : min. ㅗ25 μs
* 위치 제어 : Ini:h. 125 μ s

1 0) Gear Box

* Max:ilnuln e:f'ciency : 〉 95% at fu11 load

* S:e:rν
¨ioe Iife: 〉 20000h

* Absolute InΔ inte:nance free

* L:ow no:ise:

* Protection ●iass: IP 64
* Output shaft with feather key

* 기어비 : 3  ̃100

* Acc° ler·ation torque : 80 NⅡ 1

* 최:대 속도 : 8000 rpm

* Ijow torsionΔ 1 backlash : ⊥ 0 arclnin

υ. Pθ끄¡∂:r〃δ

1) 필요조건

a. 주요 구성품은 가급적 향후 조달이 용이한 시중품을 샤용하도록 한다.
c. 장치: 및 부품은 신뢰성 있는 최신 모텔을 사용하고 유지 및 보수가 용이하도록
설계 및 제작한다 .
c. 납픔은 발주 후 3주 이내, 설치 및 테스트완료는 납품 후 3주 이내 가능하여야
한다.

2) 기타

Δ. 기타 사양에 대해서는 협의 후 결정한다.

b. 부득이 사양을 변경하고자 할 때는 사전에 협의를 거쳐야 한다 .


