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사 업 명 의료소외계층 맞춤형 로보틱 현장클리닉 기술혁신 기반구축

사업개요 

및

추진경과

○ 추진배경

- 의료소외지 환자에 대한 현장진료를 가능하게 하는 의료시스템 

개발(핵심기술개발을 통한 “기술기반구축”을 목표로 함)

○ 추진기간 : ‘14. 1. 1 ～ ’18.12.31 (5년)

○ 총사업비 : 3,104 백만원

○ 주요내용

- 전이암 진단을 위한 소형 자동 형광면역 염색시스템 제작 및 

기본성능시험

- 전이암 진단용 바이오칩 개발 및 암세포를 활용한 분리효율 검증

- 시료 처리 속도의 최적화를 통한 2시간 이내 암세포 분리시간 검증

- 유체제어 모듈을 통합한 소형 자동 암세포 분리기의 설계 및 제작

- 소형 자동 암세포 분리기의 검증

○ 추진경과

- 2013. 4. ~ 10. : 주요사업 기획

- 2014. 1. ~ 12. : 1차년도 사업 수행

- 2015. 1. ~ 12. : 2차년도 사업 수행

- 2016. 1. ~ 12. : 3차년도 사업 수행

- 2017. 1. ~ 12. : 4차년도 사업 수행

- 2018. 1. ~ 12. : 5차년도 사업 수행
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사업수행자

(관련자 및

업무분담 내용)

○ 최초 입안자 및 최종 결재자

- 최초 입안자 : 대구융합기술연구센터장 박경택 

- 최종 결재자 : 원장 임용택

○ 사업 관련자  

구분 성명 직급 수행기간
담당업무

(업무분담 내용)

센터장 권오원
책임

연구원
‘14.1.1~’18.12.31 사업총괄

담당 곽봉섭
선임

연구원
‘14.1.1~’18.12.31 세부사업수행

실장 김동언
책임 

행정원
- 사업관리

팀장 권동인
책임 

행정원
- 사업관리

다른기관 또는

민간인 관련자
○ 해당사항 없음

추진실적

- 유체형 촉각 센싱 모듈을 사용한 유방암 촉진 시스템 제작 및 

기본성능시험

: 패드 형상 계측 오차율 5 %

: 작용력 계측 오차율 10 %

- 유체형 촉각 센싱 모듈을 사용한 형상 계측 시스템 개발

- 유체형 촉각 센싱 모듈용 영상 정보 통신 프로토콜 개발

- 유체형 촉각 센싱 모듈을 사용한 작용력 계측 성능평가 시스템 개발


